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Fonctions spéciales

U90 Ladder comprend des fonctions spéciales qusam pas représentées par des blocs
comme peuvent I'étre les fonctions de comparaispdeostockage.

Ces fonctions sont accessibles grace a des maésrsy/s

e S]1140 : numéro de la fonction
e SI11414a147 :opérandesla’7

La marche a suivre pour utiliser ces fonctiondastiivante :

» Stocker les parametres de la fonction dans les systeme qui conviennent
» Stocker ensuite le numéro de la fonction dans [&48I

Il faut savoir que, lorsque vous vous mettez emdligvec I'automate, la valeur contenue dans
le SI 140 ne sera pas affichée.

Pour certaines fonctions il faudra activer un pgtéme a la place de stocker une valeur dans
le SI 140.



A*B/C

Cette fonction vous permet de :

* Multiplier deux opérandes
» Diviser le produit par un troisieme opérande

La marche a suivre est la suivante :

» Stocker la valeur de A dans le SI 141
» Stocker la valeur de B dans le Sl 142
e Stocker la valeur de C dans le SI 143
e Stocker ensuite #100 dans le SI 140

Le résultat sera stocké dans :

e« Sl144
* Sl4 (lereste de la division)

Si le résultat n’est pas un entier :
e SB1l4lpasseal

Silavaleurde CestO:

SB 4 « Division par zéro » passe a 1

bultiplier la waleur contenue dans kI 10 par celle contenue dans M| 20 puis diviser le tout par deux

i
1 EM ENDO
Fr ST
M0 A" s 8-5”41 Function
Operand
EM ENO
5T
Ml 20"EB " 51142 Function
My E |-
Dperand
EM ENDO
5T
#2 s g 1 =1 143 Function
Operand
EM ENO
5T
#1100 s g [ 31 140 Function
Murnber
g




Communication RS232

Cette fonction vous permet de paramétrer votrenaate pour communiquer via une liaison
RS232 ( pour recevoir des informations d’'un lecREID par exemple ).

Les mots systeme utilisés sont :
e SI1141:STX ( Start of Text)
Sélectionnez une des 3 options possibles en stbckan
* 0-255 ( ASCIl)
* -1 : pas de STX ( déconseillé )
* -2 : pas de STX (autorise I'acces pour lesliappions Unitronics )
e SI1142:ETX (End of Text)
Sélectionnez une des 3 options possibles en stockan
* 0-255 (ASCII)
* -1 : pas de ETX (utilise la longueur de la tean

* -2 : pas de ETX (utilise le « silent time » cuiit le STX)

e SI1143: ETX (longueur ou « silent time » )

* longueur maximum : 128 ( si vous avez stocké ahdSI| 142 ; ne peut
pas étre plus grand que S| 144)
* « silent time » : maximum 24000 ( 1 unité = 2.509)

* Sl1144 : Longueur de la trame
* longueur maximum : 128 ( lorsque la taille maximest dépassée, le
buffer est automatiquement effacé et SB 60 passe germettant une
nouvelle réception )

* SI1145 : Adresse de début de réception

* indiquez I'adresse du début de la suite de matssdesquels seront
stockées les données

* S]160: Nombre courant d'octets dans le buffer
« S161: Nombre final d’'octets dans le buffer

* Indigue le nombre d’octets dans le buffer lors@R60 passe a 1



Communication RS232

» Sl 146 : Format de la réception
* 0 : copie chaque octet recu dans un mot différent

* 1 : regroupe les octets par groupes de 4 damsé&me mot ( utilisé pour
recevoir des trames numériques )

e SI1140 : Début de la réception

* stockez #300 pour débuter la réception des danée

Les bits systéme utilisés sont :
* SB 60 : Données recu correctement

* passe a 1 apres la réception du ETX ( Read only )

 SB 61 : Recopie des données du buffer

* son passage a 1 entraine la recopie des donaésdaet mots définis au
S| 145 avec le format défini au SI 146

* peut étre mis a 1 n'importe quand si SI 146 €3t a

*

peut étre mis a 1 seulement a la fin de la réoept

» SB62: Reset

efface le buffer, SI 60, SI 61 et remet a 0 SB 60
* doit étre mis a 1 pour pouvoir effectuer une auéception

Reportez vous a I'exemple du logiciel intitulé «@deCard — Display Number Value.U90 »
pour voir comment paramétrer votre communication.

Cet exemple montre comment afficher a I'écran désrinations provenant d’'un lecteur de
cartes magnétiques.



Copie d une suite de mots

Cette fonction vous permet de copier toutes lewale’'une suite de mots ( aussi appelée
vecteur ) dans une autre suite de mots de la méngeiéur. Vous pouvez copier depuis / vers
une suite de Ml ou des lignes de la Data Base.

Les mots systeme utilisés sont :

» Sl 141 : détermine le début du vecteur source

e Sl1142 : détermine la longueur du vecteur ( nondarenots )
» S| 143 : détermine le début du vecteur cible

* S| 140 : choix de la fonction

Stockez les valeurs suivantes en fonction de cevgue voulez faire :

* #20 MI vers MI

* #21 Ml vers DB
* #22 DB vers MI
* #23 DB vers DB

= Ifjn:upier les lignes b a1b dela Data Base dans les M| 32 & 42

3
1 EM EMO
B o1
gh 51141 Function
A b Operand
EM EMNO
5T
g1 4 B |- 51 142 Function
perand
EM EMO
o1
# 32 4 B |- 51143 Function
Operand
EM EMND
ST
#22 14 B |- 31 140 Function
Mumber
3




Copie d une valeur dans un vecteur

Cette fonction vous permet de copier la méme valaus tous les mots d’un vecteur.

Les mots systeme utilisés sont :

e Sl141:
e Sl142:
: valeur a copier
e SI1140:

« SI1143

détermine le début du vecteur cible
détermine la longueur du vecteur cible

choix de la fonction

Stockez les valeurs suivantes en fonction de cevgque voulez faire :

*# 30
*# 31
*# 36

copier dans une suite de mots
copier dans des lignes de la Data Base
copier dans une suite de bits

=) Copier lawaleur #6 dans les lignes b 8 15 de la Data Base

g
1 EM END
>3 ST
#5 4 g [ 21 141 Function
Operand
EM EMND
=1
#1 P p [ 31 142 Function
Operand
EM END
ST
#E 4 B | 21 143 Function
Operand
EM EMND
=1
# 31 P p [ 21 140 Function
M umber
i




Trouver la moyenne, le max, le min

Cette fonction vous permet de trouver de trouveméyenne, le maximum et le minimum
d’une suite de mots ( ou de ligne de la Data Base )

Les mots systeme utilisés sont :

e« S]141 : détermine le début du vecteur
» SI1142: détermine la longueur du vecteur
e S]140 : choix de la fonction

Stockez les valeurs suivantes en fonction de cevque voulez faire :

* # 40 : suite de mots
*# 41 : lignes de la Data Base

Les résultats seront placés dans les mots :
e SI1143:la moyenne

e Sl1144 :le minimum
e S]145: le maximum

=) Trouwver la moyenne, le max, le min des MI10a13

3
1 EM END
2 a1
#10 Mgt g |21 141 Function
Operand
EM ENO
ST
#4 s g |21 14 Function
Operand
EM  END
a1
# 40 s g [ =1 140 Function
Murnber
i




Communication MODBUS

Cette fonction vous permet d’établir une commuiicataitre - esclave avec n'importe quel
appareil supportant le protocole MODBUS.

Initialisation de la communication :

Les mots systeme utilisés sont :
» Sl 141 : n° d'identification

de0a25
* chaque appareil sur le réseau doit avoir un nordéférent

e S]1142: Time Out

1 unité = 10 ms ( un Time Out de 100 équivautsiedonde )
* cela correspond a la durée maximum que passenaaiiine a attendre la
réponse d’'un esclave

* Sl 143 : nombre d’essais
* c’est le nombre de fois qu’un appareil essayeeavbyer un message

* Sl 144 : Intervalle entre deux message

1 unité =2.5ms
* c’est la durée maximum entre deux messages (watmseillée = 2)

e SI1145: Baud Rate
Choisissez la vitesse de transmission parmi lgsgsitions suivantes :

110

300

600

1200

2400

4800

9600

19200

38400 ( stocker 384 )
57600 ( stocker 576 )

% % * X X ¥ * X X
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Communication MODBUS

* SI1140 : initialisation de la communication
Stockez les valeurs suivantes en fonction de cevgue voulez faire :
*# 600 configure 'automate

* # 599 configure l'automate et autorise I'accé&puis un pc avec une
application Unitronics

EQmmmmmMndem:mmmmmmMnMDDBUS
g

1 5B 2 Bit mize -
» b sous tension
i | EMN ENO EN ENO
5T : 5T
#1 N g |51 141 Function | | gm0 ], g {51 142 Function
Operand ) Operand
EM END EM  EMO
ST : 5T
B3 s g |51 143 Function | | A Y g [L[5T 744 Function
Operand ) Operand
EM END EM  EMO
ST : 5T
# 354 51 145 Function | #E00 51140 Funchion
=LA B - : = A B -
2 Operand ) Murnber
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Communication MODBUS

Commandes MODBUS :

Avant d'utiliser une commande MODBUS, il faut paétner correctement les mots systéeme
suivants :

* S| 141 : identification de 'esclave

* Stockez le numéro d'identification réseau de dlese auquel
s’applique la commande

e SI1142 : début du vecteur esclave
* Indiguez dans ce mot I'adresse de I'opérandertirphuquel vous allez
lire ou écrire dans la mémoire de I'automate esclavoir le tableau
d’adresses).
* SI1143: longueur du vecteur
* Doit étre différente de zéro.

e Sl144 :type d'opérande

Stocker la valeur correspondante au type de dontees lesquels vous allez écrire
( automate maitre ) :

* MB => 1

* SB = 2

* Ml = 3

* Sl = 4

* I => 9

* O => 10

* Valeur courante d’'une temporisation => 129
* Valeur initiale d’'une temporisation => 128

e S|145: début du vecteur maitre
e S| 140 : commande MODBUS

* Lecture d’'une bobine => 601
* Forcage d’'une bobine => 602

La bobine dont I'adresse est stockée dans le Skt la valeur stockée dans le S
145 (0 ou 1). Ne pas mettre de longueur de ve¢t®u143)

* Forcage de plusieurs bobines => 603
* Lecture des registres mémoire => 604
* Ecriture dans un registre => 605
*

Ecriture dans une suite de registres => 606

12



Communication MODBUS

* Lecture des registres mémoire => 609

Il N’y & aucune différence entre la fonction 60%@4 si ce n’est la compatibilité avec
certains produits.

* Lecture des entrées => 611
* Vérification de la communication => 612

Indications données par les mots et bits systemes :

* SB 66 : Fonction in Progress
* Est a 1 pendant un transfert puis a 0 lorsquigatesfert est fini
* SI66 : Status Messages
Il peut avoir différentes valeurs en fonction dencoent s’est passe le transfert :

=> Tout est OK

=> Numeéro de commande inconnu

=> Adresse mémoire incorrecte

=> Nombre d’opérandes demandé trop élevé
=> Time Out

=> Impossibilité d’établir la communication

=> Probleme de synchronisation des données
=> Probléme de synchronisation des données
=> Nombre d’opérandes demandé trop élevé

I I
coONO U~ WNELO

Une commande MODBUS ne peut traiter plus de 1980(lsioit 62 mots de 32 bits ou
124 mots de 16 bits ).

9 => Le numéro d’esclave est égal a 0
10 => Probleme de synchronisation des données

13



Communication MODBUS

Tableau d'adresses ((automate esclave ):

Bits Commandes

* Début de la * Type d’opérande * Lecture * Hare
plage mémoire

* 0000 *MB *# 601 *# 602 /603

* 3000 * SB *# 601 *# 602 /603

* 4000 * *# 601 * Impossible

* 5000 *0O *# 601 *# 602 /603

* 6000 *T *# 601 * Impossible
Registres Commandes

* 0000 *MI * # 604 *#16

* 4000 * Sl *# 604 *# 16

* 6900 *T (courant) *# 604 *#16

* 7200 *T (initial ) * # 604 *# 16

= Allerlire les entrées 20 & 29 d'un automate esclave et les copier & partir du bit 5

g

i EH EMO EM  EMO
1 14 g |/51 141 Function | | #4020 |, & {57142 Function
Dperand _ Operand
EM  EMO EH EHMO
5T : o7
#10 ., g |/51 143 Function | | 1 R 5 {57144 Function
Operand _ Operand
EM EMO EM EMO
5T : ST
#a R g |/51 145 Function | | # 601 R 5 {57740 Function
Operand _ Hurber




Modifier la valeur d"une temporisation

Cette fonction vous permet de remplacer la valeurante ou initiale d'une temporisation par
une valeur contenue dans un mot.

Les mots systemes utilisés sont :

o Sl141 : Sélection de la temporisation
» Sl 142 : Valeur désirée
* SI1143: Résolution de la temporisation

0 => Ne pas changer la résolution
1 = 10 ms

10 => 100 ms

100 => 1000ms (1s)

1000 => 10000 ms

* % X X X

* SI1140 : Modification de la temporisation

* 200 => Modifier la valeur initiale
* 201 => Modifier la valeur courante

(5 hettre # 15 comme waleur intiale pour latemporisation 3

g
1 EM ENO
> ST
#3 4 g | 51 147 Function
Operand
EM ENO
ST
#15 s g [ 51 142 Function
Operand
EM EMNO
ST
#o e g [ 51 143 Funchion
Operand
EM EMNO
ST
# 200 s g [ 51 140 Function
MNumber
i’

15



Récupérer la valeur d’une temporisation

Cette fonction vous permet de récupérer la valeurante ou initiale d’une temporisation.

Les mots systemes utilisés sont :

e Sl141 : Sélection de la temporisation
* Sl 140 : Récupération de la valeur

* 202 => récupérer la valeur initiale
* 203 => récupérer la valeur courante

Les résultats sont stockés dans les mots systanvents :

e SI1142 : Valeur récupérée
» Sl 143 : Résolution de la temporisation

1 => 10 ms

10 => 100 ms

100 => 1000ms (1s)
1000 => 10000 ms

* %k X

= F;léc:upérer lawaleur initiale de Iatempuriéatinn 3

3
1 EN_END EN _ENO
3 5T . T .
#3 i g [/51 147 Function | #a0z |, p /51140 Functian |
COperand _ Hurmber

16



Racine carrée

Cette fonction vous permet d’effectuer le calculaleacine carrée d’une valeur.

Les mots systemes utilisés sont :

Les résultats sont placés dans les mots systenvessu:

e SJ]141 : Valeur dont vous voulez la racine carrée

e S| 140 : Effectuer le calcul en stockant # 110

e S|142 : Partie entiere

e« S]143: Partie décimale

lfJ Trouwver la racine carrée de # 1000

g

1
B

EM

END

EM EMNO

ST

#1000

=1

{51 141 Function

Qperand

#110

{51 140 Function

Humber

17



Convertir MB vers MI / MI vers MB

Un mot est composé de 16 bits, vous pouvez doacedx cette fonction, convertir une suite
de bits en un seul mot ou, a l'inverse, décomposenot en une suite de bits.

Les mots systemes utilisés sont :

e S]170 : Adresse du mot contenant la valeur entiere
e SI171: Adresse du début de la plage de bits
e S|1172: Nombre de bits

Les bits systémes utilisés pour activer cette foncont :

« SB170: MB vers Ml
e SB171: Mlvers MB

= Trowver lavaleur d'une suite de bits [ du MBE 10 au MEB 15 ) et la stocker dans le MI 7
g

1 EM EMD EM EMD
R 5T : 51
#Y s E_SHF"D.&.ddress #10 HPy S SIA7T Start
of Ml containing | addrezs of bit
-------------- v SSBIF0O MB O -
.............. fomece oa o b
EM END { )
ST oOEE G
#E P g | 51 172 Duantity
g of bits in array

18



MI vers vecteur de sorties / vecteur d entrées vers MI

Cette fonction vous permet de copier une suitettées vers un mot interne et de copier la
valeur d’'un mot interne vers une suite de sorties.

Les mots systemes utilisés sont :

e S]170 : Adresse du mot contenant la valeur entiere
e SI171: Adresse du début de la plage d’entréesiés
e SJ1172: Nombre d’'entrées / sorties

Les bits systémes utilisés sont :
e SI1172: Entrées vers Ml

e S| 173 : Ml vers sorties

Les entrées / sorties situées sur des moduleset'&irins sont adressées grace a la formule
suivante :
32+x*16+y

Ou x est le numéro du module (de 0 a 7)) et yhaéro de I'entrée / sortie (de 0 a 15)

Il faut savoir que le module EX90-DI8-R0O8, mémd st le seul module du systeme, sera
toujours le module numéro 7.

= Cupier lawaleur de la plage correspondante aux b premiéres entrées dans e mot M1 20

g

1 EN EMO EN EMO
= 5T - 51
#20 oy E_SI'IF"IZIﬁddress ®O 14 B 51171 Start
of Ml containing | addrezs of hit
“SB172 |ta Ml -
EM EMO {: )
5T CoTon E
5 51172 Quanhiy
=1 E - e
2 aof bits in aray

19



Accéder a la Data Base

Pour aller lire ou écrire dans la Data Base vowezeatiliser deux mots systémes :

®

SI140 : Index
Sl 41 : valeur du mot indexé

Sauvegarder la waleur contenue alaligne 3 de la database dans le bl 8

2

EN

ENO

ST

#3

EM

ENO

a1

51405 40

| Database Index

514151 41

: D atabaze Index

| Ml 8 [Stare B]

20



Effacer des messages d une carte SIM

Cette fonction vous permet d’effacer des sms swdiés une carte SIM.
Le mot systeme utilisé est :

e S1187 : Nombre de message a effacer ( maximum 30 )
Le bit systéme utilisé est :

* SB 193 : Effacer les messages

= Effacer 15 messages dans la carte Sk

g
W MR D R o oo Iy o @ J5M5S Mezzages -
EN_ENO ()

#15 || 51 187 Mumber

of S5




Lecture immédiate des entrées

Cette fonction vous permet de lire la valeur ddséeis de facon immeédiate ( c'est-a-dire sans
dépendre du temps de cycle automate ).

Lorsque le bit systéme SB 116 est active, les valdes entrées sont recopiées dans des mots
ou bits systémes. Ces mots varient en fonctiomaeteles ( voir ci-dessous )

M91-19-TC2 & M91-19-UN2 & M91-19-T1

10 => SB 110 * HSC 0 => Sl 44
(I => SB 111 * HSC 1 => Sl 45
|12 => SB 112
13 => SB 113

* X % F

M91-19-R1 & M91-19-R2 & M91-19-R2-CAN

* 10 => SB 110 * HSC O => Sl 44
* 11 => SB 111 * HSC 1 => S145
* |2 => SB 112 * HSC 2 => Sl 46
* 3 => SB 113
* 14 => SB 114
* 15 => SB 115

M91-19-T38
* 10 => SB 110 * HSC 0 => Sl 44
* (I => SB 111 * HSC 1 => Sl 46
* |12 => SB 114
* I3 => SB 115

M91-19-UA2
* 10 => SB 110 * HSC O => Sl 44
* (I => SB 111

M91-19-T2C
* 10 => SB 110 * HSC 0 => Sl 44
* (I => SB 111 * HSC 1 => Sl 45
* |12 => SB 112 * HSC 2 => Sl 46
* I3 => SB 113
* 14 => SB 114
* 15 => SB 115

M91-19-R6C
* 10 => SB 112 * HSC O => Sl 45
* 11 => SB 113

22



Modification immediate des sorties

Vous pouvez de la méme maniére agir instantanésaemtes sorties ( ou remettre
immédiatement des compteurs rapides a 0 ) paetimédiaire de bits systemes.

M91-19-TC2 & M91-19-UN2 & M91-19-T1

* o0 =>
* o1 =
* 010 =>
* 01 =>

M91-19-R1 & M91-19-R2 & M91-19-R2-CAN

* o0 = SB 120
* o1 = SB 121
* 02 = SB 122
M91-19-T38
* Pas de sorties immédiates
*
M91-19-UA2
* o0 = SB 120
* o1 = SB 121
M91-19-T2C
* o0 = SB 120
* 01 = SB 121
* 010 => SB 122
* Oo11 => SB 123
M91-19-R6C
* o0 = SB 120
* o1 = SB 121
* 02 = SB 122

SB 120
SB 121
SB 122
SB 123

*

HSC 0
HSC 1

HSC O
HSC 1
HSC 2

HSC 0
HSC 1

HSC 0

HSC 0
HSC 1
HSC 2

HSC 0

=>
=>

=>
=>
=>

=>
=>

SB 117
SB 118

SB 117
SB 118
SB 119

SB 117

SB 118

SB 117

SB 117
SB 118
SB 119

SB 117

23



Linéarisation

Une linéarisation peut étre utilisée, par exempdeyr avoir une valeur décimale directement
en pourcentage ( passer de 0-1023 a 0-100)

Linéarisation a I'affichage :

Il faut savoir gu’une valeur linéarisée pour I'affage ne sera pas disponible dans le Ladder et
aucun calcul ne pourra étre fait avec.

Pour ce type de linéarisation il suffit de cocleecése « activer linéarisation » lorsque vous
paramétrer une variable.

Information Y ariable /

Format |HHHHH
[~ Amcnage aes

Faran

[+ Actier linsarization

Affichage
[ Entrées Clavier : o i [ L

Entrer limites IT {_‘_______@ M

biry | Waleur M
Max [ 0 .0 [ 1023

24



Linéarisation

Linéarisation dans le Ladder :

Une linéarisation effectuée dans le Ladder pernetoit acces au résultat pour I'exploité
dans des calculs. Vous pouvez tout de méme affithegsultat en créant une variable
attachée au mot dans lequel se trouve le résultat.

Les mots systemes utilisés sont :

e SI80:x1
e SI81:x2
e SI82:yl
e SI83:y2

* SI184:x (valeuralinéariser)
 SI185:y(valeurlinéarisée)

Le bit systéme utilisé pour activer la linéarisatest le SB 80

= Linéarisation : % compris entre 0-1 023 et compris entre 0-1 il

s
1 EM EMNO EM EMO
b 5T : 5T
#go P B S a0 I__inatar #1023 s plo 581 I__inE:ar
conversion: ®1 | CconYErZIon; K2
| EM EMO EM EMO
G 5T ; ST
#0 HPs B 5l 82 L_inE@r #1100 s g S183 L_inﬁ@r
conversion: 11 | COonversion 12
| EM EMD
: ST
CMIDX [ waleur & 51 84 Linear
2 i = B - T
linéarizer | CORVEIEION, #
SB 1 Toupows & 5B 80 Achvate -
1 - linear function -
£ i { 3

25



Doubles mots

Cette fonction n’est disponible que sur les mod@Exl. Elle permet d’avoir des mots
internes de 32 bits ( en utilisant 2 mots de 1§ hit

Pour cela il suffit de mettre a 1 le bit systeme&Bpuis de se servir des fonctions de fagcon
habituelle en sachant qu’ il y a deux mots derrgraque opérande.

- 5B 82 "Long" -

-integer function -
{5} EM EMO
O S SE AMULEB=C

;MIED;&1+MID[MuIﬂ] . o M|4[Mu||:]¢<

:}"““’““‘E] e 5w 0w LT

- MI283 0

26



Changer les parametres d un port de COM

Cette fonction vous permet de configurer le pori@ison série d’'un M91.
Les mots systemes utilisés sont :

* SI1141: Baud Rate
Sélectionnez la vitesse de transmission parmigrgsositions suivantes :

110

300

600

1200

2400

4800

9600

19200

38400 ( stockez 380)
57600 ( stockez 576 )

b N . S T T I

e S| 142 : Bits de données

*

7
* 8

e S| 143 : Parité

* 0 => Pair
* 1 => Impair
* 2 => Aucune parité

e S| 144 : Contrble matériel

0 => Désactivé
1 => Activé

e Sl 145: Time Out (unité 10ms)

50

100 ( équivaut a 1s)
150

200

500

6000

L RO



Changer les parametres d un port de COM

e SI|146 : Bits d’'arrét

* 1
* 2

e S| 140 : Changer les parametres
* # 340

Le bit systéme SB 141 passe a 1 lorsque le parbohenunication est correctement initialisé

5 Initialisation de |a lisison série : Baud Rate 19200 ; 8 bits ; sucune parité s aucun contrBle matériel ; Time Owt 05 s;
1 it d'arrét

3
1 SE 2 Bitmise - - - oo - . firae HE g5 fiae HF G fme SF 6 gl o e HF G fae HF 4 e SF 05 e HE @6 i gp
B sogz tension - - - . . . e e e e e e e e e e e e e
. EM EMO EM EMO
..... ST ST
""" #13200 S 141 Function | #a 51 142 Function
..... & ] ; A B
wy mm s Operand ) Qperand
L WD EN END
: 5T : 57
j 4 g [[51143 Function :‘ #0 }_ N g | /51144 Function |
) Operand i Operand
L rtW Ewo EN ENO
: 5T . 5T
#E0 a g |/ 51 145 Function j‘ £ }_ " g |51 146 Function | |
. Operand : Operand I L
I—EN EMO b—o . .. e e
H ST ....... 3 RN e R R SR e AR ST e FR 11 i H A R e A
ﬁ #340 4 pUsMe0Functon|
. Numh8[ ....... . C e e e e e e e e e e . . -
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Interruption

Lorsque cette fonction est activée :
* Le programme se met en pause toutes les 2,5 mséraé milieu d’'un segment )
» |l effectue la routine d’interruption ( qui se trauobligatoirement dans le dernier
segment )
* Puis il reprend la lecture du programme la ouétat arrété

Cela permet, par exemple, de scruter en permangrecentrée ou un bit et d’effectuer une
action des que celui-ci passe a un sans tenir @dglétat du programme.

La routine d’interruption ne doit pas excéder 2% m
Pour activer l'interruption, stockez # 500 dand.&0

L’exemple appelé « Interrupt time count » se troudans le dossier d’installation de U90
Ladder vous montre comment définir une interruption
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Stocker un numéro de téléphone dans des MI

Cette fonction vous permet, lorsque vous vouleogervdes sms, d’utiliser un numeéro stocké
dans des MI ( qui a été préalablement saisi graadaaier de I'automate par exemple ).

Pour cela vous devez écrire Ml dans le carnet camtdes numéros de téléphone

gLadder '\-"Lsualisaﬁon 4] Varizbles [T | ﬁ ﬁ:? ﬁ @ | oo | 6. ‘%‘ A5 - :m _:

Zrer une nouvelle variable | & Changer s @ Changer le numéro de variable | Ml ATfecigtion varsble | AP EFF

LARUSIESR BN Tim e between pulses

_:ﬁype- de Warnables i - Lisison aver: i
Bit [
¥ Eritig! Hguration s
= :
Tind 1 }@ X H‘aﬁﬁ'iﬁiﬂs
L e e FATK List des messages SMS
" Liste 1 [E]
™ Datg 2| [ il 1
1.5 BiE
o 4 WR
Infarma T 0o &% Repertoire téléphonigue
Format | g ["El-]
rafz oo |
[ ik :g: g g I .Dl'l E0924174 Support technigue PL-Syztems
e R ﬁ
1] [ B ] !
i~ Entre E. [ Ei | i
413 [l ] |
it 14 LILC |
15 oo L
R =
Ensuite :

e Stockez I'adresse du mot interne contenant le ddébuéglage du numéro dans Sl 141
» Stockez le nombre de chiffres constituants le nordéns le premier mot

» Stockez # 10000 dans le 2eme mot si vous souhaigtize un signe +

e Stockez les numéros par groupe de 4 dans les motns

» Stockez # 400 dans S| 140
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Stocker un numéro de téléphone dans des M1

= Muméro detéléphone ; +33160924174

g
1 EM EMD EM EMO
= 5T 5T
#0 51141 Funchion #i1z Il 0 Mb de
A B Dperand A B chiffres
L EM ENDO EM EHND
5T ST
10000 T B Ml 1 Signe + # 331 A B kMl 2
L EM EMND EM EMND
5T 5T
# B092 & g k3 #4174 & g k4l 4
L EM ENDO
ST
# 400 & g [ 51 140 Function
Murnber
s
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Décalage d’une valeur

Cette fonction permet de décaler vers la droittaaauche tous les bits composant une

valeur.
Les mots systeme utilisés sont :

e S| 87 : Valeur a décaler
+ S| 88 : Nombre de bits a décaler

Les bits systémes utilisés sont :

e SB 87 : Décalage vers la gauche
e SB 88: Décalage vers la droite

= Décalage : 0000000000000070 (#2) => 0000000000000700(#4)
3

1
e

- -5B 87 décalage-

EM EMO EM

ST

B H | [ 5157 decalage | B
i B Walewr - Ce A

|51 B8 décaler par

- Ce registre




Sorties rapides ( PWM )

Certaines sorties peuvent étre utilisées en tamtsquties rapides ( seulement sur les modeéles
avec des sorties transistors ). Cela permet umgdrice de sortie allant jusqu’a 2 kHz alors
gu’une sortie classique est limitée a environ 4@0 H

La configuration d’une telle sortie s’effectue dém$lardware

AEEEEEEEEEEEEEE———

ariables [T ,

Haae: B R- 08T

F Configuration hard'.-'-.'arejEIE - Stock

sthématigues

~ Dizplay x
M 91 —2—TEC v Multilingual
'| |' Diigital Input '[]' Crigital Dutput {}'} Analog Input % HSl M HEO

i [we [0p[Add] & | B
Frequency i@

HS0 0 P &
Enable Bit ]

Frequency e

HS0 1 P &
Enable Bit ]
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Sorties rapides ( PWM )

Pour paramétrer votre sortie :

* Frequency :

*

 PWM:

« Enable Bit :

*

La valeur que vous stockez dans ce mot correspdadréquence de la
sortie (en Hz )

C’est le rapport cyclique. La valeur appartientiervalle 0-1000 et
correspond a un pourcentage ( exemple : si vouget@®50 la sortie
sera activée 25 % du temps )

C’est le bit a mettre a 1 pour activer le mode @W

Exemple : Sortie rapide de fréquence 1 kHz et dpad cyclique égal a 0,5

- Dizplay _?f_l
Mg1 'Z'TZC v Multilingual [
'| |' Crigital Input '[]' Drigital Dutpuat \‘:3}‘ Analog Input % HS5| % H50

= [Desciplion I
Frequency Rl 0 1000 [HSO 0 Frequency] o
HSO O Pt Ml 1 GO0 [HSO 0 Pdkd] o
Enable Bit MB O 1 [H50 0: Enable Bit] )
Frequency i
HSO 1 Pt o
Enable Bit i
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